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ガードパネル
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２－φ８０×３８ウレタンロードホイール

押ハンドル

２－φ１５０×４５ステレオステアリングホイール

ロードセンター

５
８

７
５

７
５

１
６

５
５
８

５
３

０

５
０

８

昇降レバー

１
９

０
０

１
４
０
０

Ｆ．Ｌ

３
８

０

足踏みペダル

非常停止スイッチ

エアホースカプラ

足踏ポンプ

ポンプペダル力
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ペダル回数（負荷時）
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型　　式

最大積載質量

ロードセンター

全　　長

全　　幅

全　　高

最低高さ

最高高さ
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モーター

ポンプ

幅×長さ

＊エアーモーターでの上昇は昇降レバーにて行い、

　降下は、昇降レバーにて降下。
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エアー消費量
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＊ソフトアップバルブ付。

＊上昇時間は給気圧力０．６ＭＰａ時の計算値です。
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上昇時間

下降時間

ＶＦ１０　エアーモーター
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＊足にフォークをかぶせた時は９５ｍｍ、

　内々に寄せた時は８０ｍｍ。
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＊手動での上昇は足踏みペダルで行い、

　降下は、昇降レバーにて降下。（エアー不要）

エアー・手動兼用型
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