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昇降レバー

非常停止スイッチ
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エアホースカプラ
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ポンプペダル力
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ペダル回数（負荷時）
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型　　式

最大積載質量
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＊エアーモーターでの上昇は昇降レバーにて行い、

　降下は、昇降レバーにて降下。
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＊ソフトアップバルブ付。

＊上昇時間は給気圧力０．６ＭＰａ時の計算値です。
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上昇時間

下降時間
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＊足にフォークをかぶせた時は９５ｍｍ、

　内々に寄せた時は８０ｍｍ。

＊手動での上昇は足踏みペダルで行い、

　降下は、昇降レバーにて降下。（エアー不要）
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